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観測報告収集システムROREMのまとめが示す

"最適なカメラ設定値"
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地域コーディネーターは、そこか
らOCCULTに手入力してからIOTA
に報告していました。

最近、観測報告数が激増しています。そして…
⇒ 収集業務も時間がかかり、困難を極めるようになりました.

日本では… 数年前までは...

ある程度の幅を持った書式のテキストで報
告されていました.

一つの報告を入力するのに、30項目も入力が必要！



諸データはLimovieに自動的に「記憶」されます。



ボタンをクリックすると…

Limovie が報告作成まで現象時刻を記憶します。

回折シミュレーションとのフィッティング
で時刻が求められ．．．



Extract OBS.xml

Extract .dat
lightcurve

Copy & paste

Next process
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OBS.xml と .dat lightcurve のデータは、
メール文から自動的に読み出され、保存されます。

Can be verified on the GSI 
map as needed

ROREM



ROREM データベース に登録・記録されます。
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複数の観測を自動的に一つのXML file
に集約できます。

Recorded on
ROREM’s
Database

Correct event same as 
selected record

Marge and archive xml data 
from selected event



This function makes minimized the number of 
steps required to load into OCCULT.

The key word of xml file is 
copied to clipboard automatically.

ROREM

OCCULT4

OCCULT4 による整約

When open xml file by OCCULT4,
search the file by Windows system.



Camera setting
[ZWO ASI290MM]
#Output Format=AVI files (*.avi)
#Binning=2
#Capture Area=1520x708
#Colour Space=MONO8
#Temperature=32.8
#High Speed Mode=Off
#Frame Rate Limit=Maximum
#Gain=494
#Exposure=165.0000ms
#Timestamp Frames=On
#Brightness=171
#Notes

GPS Log.
HACSTIP Ver. 2.0.0.6
Date : 2025. 08. 24
Global Position :
Long. = 136˚ 10' 1.629" E
Lat  =  35˚ 4' 25.812" N
Long(deg),Lat(deg)= 
35.0738367,136.1671192Antenna 
Altitude = 116.3m
Geoidal Height   = 34.8m
Waves received from 12 Satellites
GPS Time Log :[Time difference (ms)] = [PC Time] - [GPS Time]
0.00  2025-08-25 02:36:59.000  2025-08-25 02:36:59.000 Set_PC_Time
• 0.00  2025-08-25 02:36:59.999  2025-08-25 02:37:00.000 

Set_PC_Time
• -0.01  2025-08-25 02:37:00.999  2025-08-25 02:37:01.000 

Set_PC_Time
0.00  2025-08-25 02:37:01.999  2025-08-25 02:37:02.000 Set_PC_Time

Video file

Time veidence

ROREM collection system

CSV measurement result

Light curve image file



On this web site, you can see various data (image, numerous data etc.) .



観測データ収集の新たな可能性 データはCSV ファイルとしても保存され

→ Excel等でも利用できます。

機器全体の撮像能力(観測可能等級)＝ log2.5(主鏡の面積(c㎡) × フレーム露光時間(msec) × 2(ゲイン/60))

星の明るさ



星の等級と望遠鏡の口径をセットすると

必要な撮像能力= 0.6840 × RMag + 9.1248  +/- 0.6781

最適なカメラ設定を
計算できます！

ゲインからフレーム露光
時間を求める場合

フレーム露光時間からゲ
インをを求める場合



https://astro-limovie.info/limovie/cmos/



Apophis は DESTINY+の最初のフライバイターゲットです。
事前に正確な軌道とサイズを知るための掩蔽観測が必要です。
OCCULTの予報機能を使うと、候補となるたくさんの現象が現れますが、その中から使用機材で有効な観
測ができる現象を絞り込む必要があります。
下の表は ROREM で求めた観測条件を用いてリストアップした予報です。



これからも ROREM による収集と諸情報の提供を続け、

カメラ設定に役立つ情報もお伝えしていきます。

ご清聴ありがとうございました。
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